Traducgéo da Instrugcéo de Instalacao Pizzato ZE_FOG49A17

Aplicacdo: CS AM-01eeee

1 INFORMACOES CONTIDAS NESTE DOCUMENTO

1.1 Fungéo

Este folheto fornece informagdes sobre a instalagdo, ligacao e utilizacdo segura do médulo de
seguranca para detecgé@o de parada de motor CS AM-01eeee.

1.2 Pablico alvo
As operagdes descritas neste manual de instru¢oes devem ser executadas exclusivamente por pessoal
qualificado, com plena capacidade de compreendé-las e com autorizagéo para fazé-las.

1.3 Escopo
Estas instrugdes aplicam-se apenas ao produto CS AM-01eess.

2 SIMBOLOS UTILIZADOS

®' Este simbolo indica qualquer informagéo adicional relevante.

A Atencgado: A ndo observancia desta nota de adverténcia pode provocar danos
ou mau funcionamento, incluindo a eventual perda da fun¢do de seguranca.

3 DESCRICAO

3.1 Descricao do dispositivo
O dispositivo de seguranca descrito neste manual é definido conforme a Diretiva de Maquina como
um bloco légico para fun¢des de seguranca.

3.2 Use previsto para o dispositivo

- O dispositivo descrito neste manual foi projetado para ser usado em maquinas industriais.

- Avenda direta deste dispositivo ao publico é proibida. A instalagao e utilizagdo devem ser realizadas
somente por pessoal qualificado.

4 FUNCOES DE SEGURANCA

- Fungéao de segurancga executada pelo modul uando a tens&o do motor monitorado ultrapassa
o limite configurado, as saidas de seguranca séo desativadas dentro do tempo de reagéo definido.
- O dispositivo pode ser usado como um detector de parada de motor através da medicao da tenséo
residual na fase em circuitos de seguranca até:

* Categoria 3 conforme EN ISO 13849-1

* SIL 2 conforme EN 62061

* PL d conforme EN I1SO 13849-1
- Fonte de alimentag&o: de 24 Vca/cc a 230 Vca/ce
- Entrada de canal dnico ou duplo. -
- Separagéo galvéanica entre circuitos de controle e de medig&o.
- Dois contatos de seguranca NA (13-14 e 23-24)
- Um contato de sinalizagao NF (31-32)
- Duas saidas de semicondutor: uma saida sinalizadora de falha (FAULT Y35) e uma saida de
sinalizagdo quando ambos os canais do relé de seguranga estdo ativos (OUT YS?. Luzes Led para
sinalizacao i e entrada, estado

ga presenca de tensdo de alimentagao, auséncia de tensdo nos canais

de saida de seguranga, légica do dispositivo ou falha nos canais de medliféa

- Entrada RESET para reiniciar a légica do médulo quando em falha (FAULT)

- Canais de medicao de motores monofdsicos ou trifasicos.

- Tensao limiar residual com motor parado ajustavel em 10 niveis. _

- Fung&o de reconhecimento do circuito de medicéo interrompido (desconexao do motor).

- Mtonltoramento de simultaneidade na subida (partida) e descida (desaceleracéo) das tensdes do

motor.

- Circuito de feedback para monitorar contatores externos.

- Médulo adequado para montagem répida em trilho DIN.

(-.‘Term(ijnalisj de paratusos, borne com terminl parafuso ou borne com terminal mola (dependendo
o modelo).

5 VARIACOES DO PRODU

Este paragrafo destaca as diferentes caracteristicas de algumas variagdes de produtos em comparagao
com a versao basica. Essas variagdes estao disponiveis somente mediante solicitagao.
Atencao: o uso de uma das seguintes variacdes de produtos disponiveis mediante solicitagdo
deve sempre ser precedido por uma andlise cuidadosa dos riscos que as diferencas de
operagdo, em comparag@o com a versao basica, podem acarretar para a aplicagao final.
5.1 CS AM-01eees-TC00
Esta versao permite o gerenciamento de aplicacdes com problemas de assimetria de tensdo nas fases
de parada do motor, por exemplo, quando o motor é controlado por um inversor que gera tensoes
de frenagem em uma Uunica fase.
Variagoes em relacao aos dados técnicos indicados neste manual de instrugoes:
No J??"é rafo Circuito de controle (item 15.6) o parametro Tempo de simultaneidade deve ser
modificado da seguinte forma:
- Tempo de simultaneidade no inicio t_,:
- Tempo de simultaneidade na parada’ t,:
5.2 CS AM-01eees-TAOO
Esta versao permite gerenciar aplicagdes com problemas de assimetria de tensdo nas fases, tanto
na partida quanto na parada, por exemplo, quando o motor é controlado por um inversor que gera
tensoes de aceleracao e de frenagem assimétricas nas varias fases.
Variages em relacdo aos dados técnicos indicados neste manual de instrucoes:
No paragrafo Circuito de controle (item 15.6) o parametro Tempo de simultaneidade deve ser
modificado da seguinte forma:
- Tempo de simultaneidade no inicio t:
- Tempo de simultaneidade na parada’t.,:
5.3 CS AM-01ee--TDO
Esta versao é idéntica a versdo TC00 (consulte 5.1 - CS AM-01 eeee -TC00), mas permite tempos de
ciclo mais rapidos para processos completamente automatizados. . ~
Variagées em relacédo aos dados técnicos indicados neste manual de instrucoes: .
No paragrafo Circuito de controle (item 15.6) o pardmetro Tempo de operagdo deve ser modificado
da seguinte maneira:
- Tempo de operag@o t,:<1,5s
5.4 CS AM-01eees-UR1
Esta versao é adequada para aplicagbes em ambientes ruidosos, onde a menor sensibilidade nos
canais de entrada n&o é critica.
Variagdes em relacao aos dados técnicos indicados neste manual de instrugoes:
No paragrafo Circuito de entrada Tgitem 15.4) o parametro Tens&o limiar do motor ém movimento U,
deve ser modificado da seguinte forma:
- Tens&o limiar do motor ligado U, : de 40 mV a 750 mV ajustavel em 10 posi¢cdes

/\ 6 ADVERTENCIAS GERAIS A\

- O dispositivo foi projetado para uso com motores monofasicos ou trifisicos de corrente alternada.
- O uso do médulo também é possivel para motores controlados por inversores: neste caso, é
obrigatéria uma verificagao preliminar da compatibilidade entre os dois dispositivos eletronicos. A
conexado entre o moédulo de seguranca e o motor, quando acionado por inversor, deve ser feita por
cabo blindado e com a blindagem conectada ao terra do motor. O mddulo de seguranga detecta o
estado de motor parado através apenas da medicao de tenséo residual presente nas fases durante a
parada do motor. Quaisquer perturbagdes, tensoes induzidas ou tensdes residuais de acionamento
geradas por inversores eletronicos podem impedir a detecgéo correta do estado de paralisagdo.

- O uso do médulo com motores de corrente continua é possivel, mas o médulo deve ser ligado com
especial atencdo a polaridade correta (pélo positivo conectado a L1, polo negativo a L3).

- Este é um dispositivo complexo projetado para implementar fungdes de seguranca para a prote¢céo
de pessoas e maquinas. O alcance dos objetivos de seguranca depende deste dispositivo, dos
dispositivos externos, da estrutura do circuito externo e da montagem do sistema como um todo.

- Este dispositivo deve ser instalado e usado somente se os requisitos técnicos aqui especificados
e os padroes de seguranca exigidos pela aplicacdo especifica forem totalmente compreendidos e
respeitados

- Antes de qualquer operacao neste dispositivo (fiagao, desconexao de cargas, configuragdes, quando
aplicavel), o dispositivo deve estar desconectado da fonte de alimentacéo.

- O uso inadequado do dispositivo pode levar a situagdes perigosas.

- O dispositivo ndo deve ser aberto, adulterado ou modificado. O rompimento do selo anula a garantia
do produto.

- Até categoria de seguranca 3 conforme EN 1SO 13849-1, até SIL 2 conforme EN 62061, até PL d
conforme EN 1SO 13849-1.
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7 DEFINICOES

Status Decri¢cdo do Status Saida (Output) JLED

Autoteste de | Estado do dispositivo desde a inicializagdo até | K1, K2: desligadas, | PWR: ligado, OUT:
iniciali 3 o final do autoteste interno OUT: desligada, fdesligado, FAULT:
inicializago FAULT desighta | desligado. INCHT 6

INCHZ: piscando

PWR:ligado, OUT: ligado,
FAULT: desligado, INCH1

O médulo completou o autoteste de inicializagao,
detectou nas fases do motor uma tens&o resi-
dual inferior ao limiar estabelecido, verificou se

K1, K2 ligadas,
OUT: ligada
FAULT: desligada

Auséncia de
tensdo (motor

INCH2: ligados.

parado) o circuito de feedback esté fechado e fechou os e INCH2:ligados
contatos do relé de seguranga

Presenca de | Omodulo detectou entre as fases do motor uma | K1, K2: desligadas, | PWR: ligado, OUT:

tensao Emotor tens@o maior que o limiar estabelecido e abriu | OUT: desligada,|desligado, FAULT:

em movimento) os contatos do relé de seguranca FAULT: desligada ?I\?CS,‘I-I? zgé)”,g;(ﬁl)gH1 e

Erro O médulo detectou um erro interno ao médulo | K1, K2: desligadas, | PWR: ligado, OUT:
ou externo (fase desconectada, perda de| OUT: desligada, | desligado, FAULT: ligado,
simultaneidade entre as tensdes nas fases), | FAULT: ligada INCH1 e INCH2: estado

abriu o contato de seguranca e travou o mddulo

no estado de falha depende do tipo de erro

detectado

8 INSTALACAO E COMISSIONAMEN

- Antes de realizar qualquer manuteng&o no dispositivo, verifique se a alimentagéo esteja desligada
no dispositivo e no sistema.

- Verifique se 0o médulo nao apresenta sinais de danos durante as operacdes de transporte e manuseio.
- O médulo de seguranca deve ser instalado em trilho DIN conforme EN 60715 e dentro de um painél
elétrico com grau de protecdo IP54 ou maior.

- Certifique-se de que todos os valores estéo dentro dos limites permitidos.

- Verifique se a tens&o de alimentag&o esta correta antes de ativar o dispositivo.

- Descargas eletrostaticas fortes (ESD) podem danificar os componentes internos deste dispositivo.
Antes de tocar no médulo, descarregue a energia eletrostatica do seu corpo (por exemplo, tocando
numa superficie aterrada).

- Conecte um fusivel de 4 A em série nas saidas de cada contato de seguranca para evitar a colagem
dos contatos.

- Recomenda-se o isolamento galvanico e a separagéo da fiagdo da fonte de alimentagao do médulo
e da fonte de alimentagdo da maquina.

- Verifique o funcionamento correto do médulo seguindo os Diagramas de Funcionamento fornecidos.
- A categoria de seguranga conforme EN ISO 13849-1 dada pelo sistema, incluindo o médulo de
seguranca, também depende do circuito externo.

- Se forem usados terminais tipo borne, eles devem ser conectados ou desconectados com a fonte
de alimentagao desligada.

- Verifique o funcionamento correto de todo o sistema antes do comissionamento.

9 DIAGRAMA DE FUNCIONAME

- Quando o médulo de seguranca é alimentado, o led de energia acende (PWR) e o dispositivo entra
no estado de autoteste de inicializagdo. Durante a fase de autoteste, o médulo ndo deve detectar
a presenca de tenséo nas fases da fonte de alimentagdo do motor (o motor deve estar parado) e o
circuito de medicédo deve estar conectado as fases do motor. Se a condi¢ao de auséncia de tensdo
durante os testes iniciais nao for atendida, ou se o dispositivo ndo passar no autoteste, 0 médulo
entra no estado de falha (led FAULT aceso).

- Tao logo o médulo entra no estado de falha FAULT, as saidas de seguranca sdo imediatamente
desligadas e a condigao de falha é sinalizada (liga-se o led FAULT) e ativa-se a saida semicondutor
FAULT (Y35).

- Se o dispositivo passa no autoteste de inicializagéo, o circuito de feedback externo Y71-Y2fecha, o
modulo entra no estado de auséncia de tensao, ativando as saidas de seguranca INCH1 e INCH2
e a saida semicondutor Y32.

- Se for detectada uma tensdo acima do limite U_, o dispositivo entra no estado de “presenca de
tensao” desativando as saidas de seguranca INCH1 e INCH2 e a saida Y32.

- Ap6s a detecgdo de uma tensao residual abaixo do limite U , em ambos os canais, 0 médulo
retorna ao estado de auséncia de tensdo, ativando as saidas de seguranca INCH1 e INCH2 e a
saida semicondutor Y32. Se, no entanto, a diferenca de tempo entre os dois canais de deteccao
de tenséo abaixo do limite de U_.. exceder o valor méximo de simultaneidade, o dispositivo muda
para um estado de falha.

- Saindo do estado de falha: alimente e desalimente o mddulo ou resete-o aplicando uma tensao
de 24 V entre os terminais RES (positivo) e a referéncia de aterramento externa Y30 (negativo).
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Se necessario, é possivel aumentar o nimero
e a capacidade de carga dos contatos de saida
utilizando contatores externos com contatos de
guia forgada.

Conecte os contatos de feedback dos conta-
tores em série aos terminais de feedback do
moédulo Y7-Y2.
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11 DETECCAO E RESOLUCAO DE PROBLEMAS

PWR INCH1 INCH2 OUT FAULT
Operacao Normal
Médulo ndo alimentado Deslig. Deslig. Deslig. Deslig. Deslig.
Autoteste de inicializagdo em andamento Ligado Piscando Piscando Deslig. Deslig.
Estado auséncia de tensao (motor parado) Ligado Ligado Ligado Ligado Deslig.
Estado presenca de tensao (motor em movimento) Ligado Deslig. Deslig. Deslig. Deslig.
Modulo em auséncia de tensdo no INCH1 e Ligado Ligado Deslig. Deslig. Deslig.
presenca de tensdo no INCH2
Mddulo em auséncia de tensdo no INCH2 e Ligado Deslig. Ligado Deslig. Deslig.
presenca de tensdo no INCH1
Erros
Tensao detectada no INCHT na partida Ligado Piscando Ligado Deslig. Ligado
Tensao detectada no INCHZ2 na partida Ligado Ligado Piscando Deslig. Ligado
Presenca de tenséo nos dois canais na partida Ligado Piscando Piscando Deslig. Ligado
ou fase desconectada
Falha de simultabeidade nos canais: ausénciade Ligado Ligado Deslig. Deslig. Ligado
de tensdo no INCH1 e presenca de tensédo no
INCH2 por mais de 3 segundos
Falha de simultabeidade nos canais: ausénciade Ligado Deslig. Ligado Deslig. Ligado
de tens&o no INCH2 e presencga de tens&o no
INCH1 por mais de 3 segundos
Erro interno do médulo Ligado Deslig. Deslig. Deslig. Ligado
Erro durante o autoteste de inicializagao Ligado * * * Ligado
* = Indiferente
12 EXEMPLOS DE APLICACAO
Motor Monofasico Motor Trifasico

o a o
0¥ zaVDe oV VDG

13 MANUTENCAO E TESTES FUNCIONAIS

Atencao: Nao desmonte ou tente reparar o dispositivo. Em caso de anomalia ou falha,
substitua o dispositivo inteiro.

- E responsabilidade do instalador estabelecer a sequiéncia de testes funcionais aos quais o dispositivo
deve ser submetido antes de iniciar a maquina e durante intervalos de manutencao.
- A sequéncia de testes funcionais pode variar dependendo da complexidade da maquina e de seu
diagrama de circuito, portanto, a seqéncia de testes funcionais abaixo relatada deve ser considerada
minima e ndo exaustiva.
- Antes de comissionar a maquina e pelo menos uma vez por ano (ou apés um desligamento
prolongado), execute a seguinte sequéncia de testes:
1) Com o motor em funcionamento, os dois contatos NA de seguranca devem estar abertos e o
contato de sinalizagdo NF fechado.
2) Com o motor parado, os dois contatos de seguranca NA devem estar fechados e o contato de
sinalizagao NF aberto.
- O dispositivo foi criado para aplicagdes em ambientes perigosos, portanto, sua vida util é limitada.
Mesmo que ainda funcione, apés 20 anos a partir da data de produgéo, o dispositivo deve ser
substituido_completamente. A data de fabricagao fica préxima ao cédigo do produto (ver paragrafo
MARCACOES).

14 MARCACOES

O dispositivo é fornecido com uma marcacéo externa e visivel. A marcagéo inclui:
- marca do fabricante;
- cédigo do produto
- nimero do lote e data de fabricagcdo. Exemplo: A17 CS AM-01VEO1. A primeira letra do lote indica
o més de fabricagédo (A = Janeiro, B = Fevereiro, etc.). O segundo e terceiro digitos indicam o ano
de fabricagdo (16 = 2016, 17 = 2017, etc...).

15 DADOS TECNICOS

15.1 Invélucro

Material:
Grau de Protecéo:

Poliamida 66, classe de flamabilidade V-0 (UL 94)
IP40 (invélucro); IP20 (terminais)

Secgao dos cabos: 0,2..2,5 mm?
24 .12 AWG
Torque nos terminais: 0,5...0,6 Nm

15.2 Dados gerais

Nivel SIL (SIL CL):

Nivel de Performance (PL)

Categoria de seguranca:

PFH_, (probabilid. de falha grave por hora):

M p (tempo médio p/ falha grave; por canal):
DC (cobertura diagnéstica):

Tempo de Missao:

Temperatura ambiente:

Temperatura de armazenamento:

Vida mecanica:

Vida elétrica:

Grau de poluigdo:

Tensao Nominal de Impulso Suportavel (U,
Tensao Nominal de Isolamento (U):
Categoria de sobretensao:

Distancias de escoamento e de isolamento:

15.3 Fonte de Alimentacao
Tenséo de alimentagéo nominal Un:
Ondulagao residual méaxima in cc:
Tolerancia de tens&o de alimentagdo Un:
Poténcia consumida em ca:

Poténcia consumida em cc:

15.4 Circuito de Entrada
Tensao entre os terminais L1-L2-L3:
Frequéncia:

Impedancia de entrada:

Tens&o limiar do motor ligado U, :
Tensao limiar do motor parado U:
Impedancia méax. do circuito de entrada Y1-Y2:
Corrente do circuito Start Y7-Y2:

Tenséo de entrada RESET:

Corrente de entrada RESET:

15.5 Circuito de Saida
Contatos de Saida:

o)’

Tipo de contato:

Material do contato:

Tensdo maxima de comutagéo:

Corrente méaxima de comutag&o por contato:
Corrente nominal térmica ao ar livre lth:
Resisténcia de contato:

Fusivel de protegéo externo:

Carga maxima comutavel:

Categoria de utilizagao (EN 60947-5-1):

Categoria de utilizagdo (UL 508):
Saidas do semicondutor:

Tensdo comutavel:
Corrente comutavel:
Tensé&o externa de alimentag&o (Y37-Y30):

15.6 Circuito de Controle
Tempo de operagéo t,:
Tempo de reag@o t_ :

Tempo de reag&o na auséncia de alimentagao t,:

Tempo de simultaneidade t_,, tc,:
Teste:

Duragéo do teste:

15.7 Conformidade
Conformidade com normas:

Conformidade com diretivas:

16 VERSOES ESPECIAIS SOB ENCOMEND

até SIL 2 conforme EN 62061

até PL d conforme EN ISO 13849-1
até 3 conforme EN ISO 13849-1
8,70E-09 h!

218 anos

Médio conforme EN ISO 13849-1
20 anos

-25..455°C

-40..485°C

> 10 milhdes de ciclos de operacao
> 100.000 ciclos de operagao
Externo 3, interno 2

EN 60947-1

24 ...230 Vca/ce; 50 ... 60 Hz

0...690 Vca

0..3KHz

>1MQ

de 20 mV a 500 mV ajustavel em 10 posicoes
12 Ug,

<20Q

<100 mA

24 Vce £ 20%

<15mA

2 contatos NA de seguranca

1 contato NF de sinalizagao

Guia forcada

liga de prata banhado a ouro

240 Vca, 300 Vce

6A

6A

<100mQ

4 A, tipo gG

1380 VAW

AC-15, Ue=230V, le=3 A

DC-13, Ue= 24V, |[E= 4 A (6 ciclos/minuto)
C300

Saidas PNP com isolamento galvéanico, protegao
contra sobretens&o e curto-circuito

24 Vce

50 mA

24 Vcce +20%

3s

<200 ms

méax.3s

3s

Autoteste quando o mddulo é alimentado e apés
a ativag&o da entrada RES.

2,5 s. Durante o autoteste a tensdo nos canais de
medicao a tensao deve estar sempre abaixo que
a tens&o limite do motor parado (U,,)

EN 60204-1, EN 999, EN 1037, EN ISO 12100,
EN 418, EN 60529, EN 61000-6-2, EN 61000-6-3,
EN 62326-1, EN 60664-1, EN 60947-1, EN 62061,
EN ISO 13849-1, EN ISO 13849-2, UL 508, CSA
C22.2 n° 14-95

2014/35/EU, 2006/42/CE, 2014/30/EU

Versoes especiais do dispositivo estdo disponiveis sob encomenda.

Estas versoes especiais podem diferir substancialmente das versdes apresentadas nesta instrugéo.
O instalador deve assegurar-se de que recebeu (vide paragrafo SUPORTE) as informagdes por escrito
sobre a instalagdo e uso da versao especial solicitada.

17 DESCARTE

No final da vida Util, o produto deve ser eliminado adequadamente, de acordo com as normas vigentes

no pais onde o descarte ocorrer.

18 SUPORTE

O dispositivo pode ser usado para salvagardar a seguranga fisica de pessoas, portanto, em caso
de duvida sobre métodos de instalagdo ou operagdo, sempre entre em contato com nosso servigo

de suporte técnico:

Pizzato Elettrica Srl

Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - Italia
Telefone +39.0424.470.930

Fax +39.0424.470.955

E-mail tech@pizzato.com
www.pizzato.com

Nosso servico de suporte oferece assisténcia em italiano e inglés

12 DECLARACAO CONFORMIDADE CE

Eu, abaixo assinado, como representante do seguinte fabricante:

Pizzato Elettrica s.r.| - Via Torino nr.1 - 36063 Marostica (VI) - Itdlia declaro que o produto estd em
conformidade com o disposto na Diretiva de Maquinas 2006/42/CE. A versao completa da presente
Declaracdo de Conformidade esté disponivel no nosso site:

https://www.pizzato.com
Eng. Giuseppe Pizzato

Aviso Legal:

Suijeito a alteragdes técnicas sem aviso prévio e a erros. Os dados contidos nesta ficha foram cuidadosamente verificados e representam
os valores tipicos de producao em série. As descriges do dispositivo e suas aplicagdes, seus contextos de uso, os detalhes sobre
controles externos, informagdes sobre instalagao e operagao, sao fornecidos com base no melhor do nosso conhecimento. No entanto,
isto nao significa que, das fungdes descritas, possam surgir responsabilidades legais que se estendam além das “Condi¢cdes Gerais
de Venda”, conforme declarado no catalogo geral da Pizzato Elettrica. Os clientes / usuarios nao estéo isentos da sua obrigagéo
de examinar as nossas informagdes relevantes, recomendagoes, regulamentos técnicos e normas pertinentes, antes de usar os
produtos para seus proprios fins. Como o dispositivo oferece muitas op¢oes de aplicagdes e conexoes, os e di
destra instrugdo devem ser considerados puramente descritivos. E responsabilidade do usuério verificar se a aplicagdo especifica
do dispositivo estd em conformidade com as normas e legislagdes vigentes. E proibida a reproducao, total ou parcial, deste manual
sem a permissao por escrito da Pizzato.
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